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ROBOTY KATEGORIJOS

A. Linijos sekimo robotai;

B. Linijos sekimo robotai, naudojantys turbing;

C. LEGO linijos sekimo robotai.

Organizatoriai pasilieka teise sujungti a ir b grupes, atsizvelgdami j dalyviy skaiCiy.

ROBOTAS

1. Robotas privalo buti uzregistruotas iki organizatoriy nurodyto termino.
Neuzregistruoti robotai gales dalyvauti varzybose tik nejskaitoje. Vienas dalyvis gali
registruoti tik vieng robota.

2. Robotas privalo veikti autonomiskai.

3. Maksimalus roboto iSmatavimai yra 25 x 25 x 25 cm ir masé — 1 kg. NB! LEGO®
roboto matavimo déze bus 25 x 25 x 25 cm su +2 mm paklaida.

4. Robotas savo korpusu privalo vaziavimo metu uzdengti linijg, prieSingu atveju
vaziavimas yra laikomas nepavykusiu.

9. Robotas privalo negadinti lauko ir nesukelti pavojaus zitrovams.

6. Yra draudziama naudoti daugiau nei 24V robote.

7. Robotas privalo turéti paleidimo ir sustabdymo pultelj. DEMESIO! Pultelis néra
privalomas LEGO robotams — jie gali buti paleidziami naudojant mygtukus ant roboto.
8. Roboto korpusas privalo pilnai uzdengti laiko matavimo sistemos Sviesos spindulj 2
cm aukstyje.

PAPILDOMI REIKALAVIMAI LEGO ROBOTAMS

1. Robotas privalo bati sukonstruotas iS originaliy, licencijuoty LEGO® ar HiTechnic®
detaliy. ISimtis yra taikoma laidams — jie privalo bati licencijuoti LEGO® , HiTechnic®
ar Mindsensors. LEGO® RCX jutikliai, motorai ar kiti komponentai yra draudziami.

2. Robotas privalo naudoti tik LEGO® licencijuotas ar rekomenduotas baterijas.
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VARZYBY LAUKAS

b

1. Laukas yra pagamintas i$ baltos sintetinés medziagos, kurios plotas nuo 3 iki 100
m2.

2. Trasa gali bati atvira arba uzdara.

3. Linijos plotis yra 15mm a ir b klaséms. 20mm ploc¢io LEGO robotams (klasé c).

4. Minimalus posukio spindulys yra 0.

9. Astrus kampai gali buti vir§ 90°.

6. Linija supa 25 cm tuscios vietos iS abiejy pusiy, iSskyrus sankirtose.

1. Pradzios ir pabaigos linijos yra pazymetos lauke atskirai. Uzdaroje trasoje starto ir
finiSo linija gali sutapti.

VARZYBOS

1. Robotai varzosi vaziuodami trasoje viena kryptimi.

2. Optiné laiko matavimo sistema matuoja pradzios ir finiSo laikus pradzios ir finiSo
linijose.

3. Bandymas prasideda kirtus starto linijg ir baigiasi kirtus finiso linija.

4. Laiko matavimas tesiasi viso bandymo metu. Robotas kirto linija, jei jis pilnai
uzdengia laiko matavimo sistemos Sviesos spindulj 2 cm aukstyje.

5. Per organizatoriy nustatyta laikg skirtg kvalifikacijai kiekvienas robotas turi
neribotg bandymy skaiciy.

6. SkaiCiuojant rezultatus, kas patenka | finalinj etapg imamas geriausias trasos
jveikimo laikas is visy bandymy.

1. 5 greiCiausig laikg pademonstravusieji robotai kvalifikacijoje patenka | finalinj
etapa.

8. Kiekvienas robotas turi 3 minutes finale. Komanda gali daryti neribotg skaiCiy
bandymy tame laiko tarpe. Kvalifikaciniy vaziavimy laikai anuliuojami.

9. Pirmos 3 vietos yra nustatomos pagal greiciausius laikus finale.

10. Robotai turi pradeti vaziavima tik teiséjui davus signalg

11. Maksimalus vaziavimo laikas yra 2 minutes. Jei robotas virSija $j laikg, bandymas
yra laikomas nepavykusiu.

12. Robotui yra draudziama nuvaziuoti nuo trasos. Jei taip atsitinka, bandymas yra
laikomas nepavykusiu.
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13. Robotui yra draudziama nuvaziuoti nuo trasos. Jei taip atsitinka, bandymas yra
laikomas nepavykusiu.
14. Vieng komandg gali sudaryti iki 3 nariy.

ORGANIZAVIMAS

1. Varzymosi ir bandymo laukai yra pagaminti iS tos pacios medziagos.

2. Robotas privalo buti registruotas prieS varzybas. Registracijos metu jvykdoma
techniné apzilra, suteikiamas numeris ir lipdukas, kuris turi buti uzklijuotas
matomoje vietoje ant roboto, taip pat yra patikrinama paleidimo ir sustabdymo
funkcijos.

3. Techniné apziura turi bati atlikta organizatoriy paskelbtu laiku.

4. Visi klausimai ir problemos, kurios gali iSkilti varzyby metu, yra sprendziamos
teiséjo.

5. Galutiniai sprendimai del apeliacijy yra priimami teiséjo ar/ir organizatoriy. Visi
skundai turi bati pranesti teisejui varzyby metu arba kg tik pasibaigus. Véliau
pateiktos pretenzijos bus atmestos. Galutinis sprendimas del nesutarimy ar
netikslumy yra priimamas teisejo.

TRASOS IR ROBOTO MATMENYS

A ir b klasiy roboty ir trasos matmenys pateikti 1 paveiksle. C klasés roboty ir trasos
matmenys pateikti 2 paveiksle.
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1pav. Air B klasiy roboty matmenys ir trasos elementy reikalavimai.
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2 pav. C klasés roboto ir trasos matmenys.
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